
VickCAN CAN分析仪软件操作说明  
. 版权声明  
该文档由成都西谌科技有限公司制作发布，可以自由转载发布。但未经许可，不得用于商业用途。

. 简介  
VickCAN是一款用户友好，操作简单，功能丰富的CAN分析仪软件。当前版本为1.00。主界面如下：

有如下主要功能：

三种数据监测的方式，分别是数据全览，数据时序与曲线绘制。数据全览与曲线绘制中，如果用户
提供CAN数据库/DBC文件，可自动将CAN原始字节解析并显示出实际物理数值。

自定义数据发送，可以周期或者单次发送，如果有CAN数据库文件，用户可只输入项目实际物理
值，它会自动将其转换为CAN原始字节。

可自己编辑CAN数据库/DBC文件，并可保存为DBC格式。

支持J1939复帧的接收与发送

支持OBD客户端功能，可发送UDS/ISO15765/ISO24187/J1979数据请求与接收

支持波特率自动探测

支持CAN数据记录保存，以及记录文件格式转换为ASC或者CSV格式。

支持总线信息与状态的监测

 

一、支持硬件类型  
CANupoks（成都西谌，双通道高速CAN，K线，单通道低速CAN，支持只听模式，内置可切换终
端电阻）
CANviex（成都西谌，单通道高速CAN，支持只听模式，内置可切换终端电阻）
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二、安装驱动程序  
如果是第一次使用的所支持的硬件，需要先安装驱动程序。点击如下菜单：

系统会询问是否允许打开XCDrvInstall.exe文件，请点击“是”：

驱程程序安装对话框如下：

点击“安装”按钮，一般很快就能完成，并有完成提示。完成后点击右上角退出按钮，完成驱动安装：

af://n407


 

三、运行系统  

3.1. 设置硬件参数  

运行系统前，需要设置硬件参数，如下图，选择硬件类型，并设置CAN通道的波特率，以及各通道的终
端电阻与运行模式：

3.2.运行系统  

参数设置好后，点击“开始”按钮，即可运行系统。如果参数设置无误，且总线上有数据，则在初始页
面，会显示出CAN数据内容：

点击停止按钮，即可停止运行。
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四、导入CAN数据库  
CAN数据库不是必须的，但如果用户想让上位机自动解析出CAN数据所包含物理数据信息，就需要导入
数据库。使用如下按钮导入CAN数据库：

当前支持VECOTR的DBC文件，以及成都西谌的后 名为hycanbd，xdb以及EXCEL定义的格式的CAN数
据库。

如果用户想查看或修改数据库内容，点击如下按键即可打开编辑：

编辑完成后，务必点击 “同步CAN数据文件”按钮，否则修改不会被保存。

该页面的数据编辑方法，请参看CAN数据库编辑器帮助文件中的相关部分。

五、数据监测  

5.1. 总线状态信息  

总线状态信息是直接显示在固定窗口中的，如下图：

总线信息分为两行，别对应CAN1与CAN2通道。信息如下：

总线负荷
数据帧数：是指每秒该通道接收与发送的CAN帧总数
错误帧数：是指每秒该通道检测到的CAN错误帧总数
接收指示：当每秒内从总线上成功接收有数据时，指示灯显示为绿色，否则为灰色
发送指示：有每秒内向总线上成功发送出数据时，指示灯显示为绿色，否则为灰色
错误指示：当每秒内有错误帧时，指示灯显示为红色，否则为灰色。
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在数据全览页面也会显示总线信息，并可用曲线显示。该功能后述。

5.2. 数据全览  

点击“数据全览”按钮，可以打开页面（软件打开时，缺省会显示该页面）：

该页面会显示总线上的全部数据。ID位置固定显示的，数据内容会实时更新。

5.2.1. 数据信息  

上述显示各栏信息如下：

CAN ID:父节点显示的是CAN ID的数值和类型，ID是16进制格式,ex表示是扩展ID，st表示是标准
ID。子节点（只有当该CAN ID和数据项目注册到数据库中，才会有子节点，后述）显示的是数据项
目的名称和单位。
值：父节点显示的是CAN ID的名称；子节点显示的是数据项目的数值（后述）。
长度：接收的CAN数据长度，单位是字节。
通道：该CAN ID来自的CAN通道，数值只会是1或者2。
方向：在前面通道中该CAN ID的收发方向。Rx表示是从该通道接收上来的；Tx表示是从该通道发
送出去的。
0、1、2、3、4、5、6、7:分别表示CAN数据中各字节的数值，它们都为16进制格式。
ASCII码:各字节数据的ASCII字符，只会显示32~127之间的字符，小于32或者大于127的都用"."表
示。
已接收数量:表示从ID观测页面打开后，接收到该CAN ID的个数。每次页面被重新打开时，该项目
会清0。
接收间隔:该ID最新两帧时间戳之差。精度为0.1毫秒。

5.2.2. 总线信息  

总线信息父结点，显示是是总线状态，有三种状态：正常，错误被动与挂起。上面显示显示的是“正
常”。

子节点的总线负荷、数据帧数与错误帧数与前面提到的总线状态信息是一样的。这些信息同时在这里显
示，是为了方便用户将其用曲线绘制，可以查看变化趋势，该功能后述。

接收错误与发送错误是CAN控制器芯片的状内容，用户可经查询相关资料。

af://n453
af://n457
af://n478


5.2.3. 自动解析  

如果用户导入了CAN数据库，则页面中，数据会自动解析，如下图：

5.2.4. 显示控制  

使用如下菜单，可以对显示作了控制，文字说明很清楚，功能就不赘述了：

其中，冻结显示是暂时停止数据更新的意思。全部清除，是请清空当前显示内容，有新的数据到来时，
还是继续显示。

5.2.5. 采样周期  

使用如下菜单，可以设置采样周期：
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这里所谓的“采样周期”，是指该页面的刷新周期，单位是毫秒，一般使用缺省的500毫秒就足够了。速度
太快会浪费系统资源，还影响数据观察。

5.2.6. ID过滤  

有时不想显示某些ID，可以在ID上点击右键，将其过滤掉：

过滤后，被过滤的ID会集中显示在一个过滤分组里，不会在正常列表中显示或者解析了：

如果要取消过滤，在过滤的ID上，点击名键，用菜单取消即可：
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5.2.7. 与其它显示页面的关联  

在ID上点击右键，可以将该ID添加到“数据时序”页面中（功能后述）：

在数据项目上点击右键，可以将该项目添加到“曲线绘制”页面中：

用户如果想将总线信息也添加到“曲线绘制”页面中，也可以点击右键操作：
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5.3. 数据时序  

数据时序页面，可用如下按钮打开：

5.3.1. 数据信息  

与“数据全览”页面不同，该页面会将收到的数据按时间顺序滚动显示出来，显示内容意义如下：

1. 数据序号
2. CAN ID
3. ID类型，ex是扩展类型，st为标准类型
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4. 如果用户设置的是相对时间，则此处显示的是前后两帧时间之差，如果用户设置的是绝对时间，则
此处是该帧时间戳，单位是毫秒

5. 数据方向，Rx表示该帧是从总线上收到的，Tx表示其是从上位机发出去
6. 通道与数据长度，ch:1表示数据是通道1的，dlc:8表示该帧是8字节长
7. 数据，这是该帧的实际数据，都是16进制表示的
8. ASCII码，在<>号内显示的是前面数据的ASCII码，

5.3.2. 监测ID设置  

使用如下按钮可以对话框，设置该页面要显示的数据内容：

使用"插入"按钮，即可新建监测ID。然后设置其属性。注意两个项目的CAN ID、类型、方向和CAN通道
设置不能完全一样。否则程序会报错。

用户需要注意“有效设置”，与对话框底部中间的显示设置下拉框。使用它们的组合，可以很方便的取得
感兴趣的的数据，说明如下：

用户更简单的方法是从数据全览中，直接将ID添加进来，方法请看“数据全览”的明说。

5.3.3. 缓存设置  

因为该页面是按时间顺序显示，数据量是累计增加的，而电脑内存又是有限的，所以不可能无限制地显
示完所有的数据。必须要有一个缓存，当缓存满后，自动丢弃最早的数据，添加进最新的数据，这样一
直滚动。缓存大小可以通过如下按钮设置：
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用户在上面对话框中输入缓存大小，注意单位是K，也就是用户输入值的 1024倍。比如，如果输入4，
结果是 4*1024 = 4096，就是可以缓存 4096帧CAN数据。实际系统会再增加一些缓存，以存放CAN数
据之外的信息。

5.3.4. 冻结显示  

因为数据是滚动显示的，有时数据量太大，滚动太快，不易观察。可以使用如下菜单冻结显示：

注意，只有当缓存未满时才可以冻结显示。如果缓存已经满了，因为数据始终在不停的丢去与添加，冻
结显示是不起作用的。

缓存等信息在页面右下角可以看到：

1. 当前选择的范围，格式是：（起始行，结束行）
2. 当前显示的最末行与总行数据，格式是：显示的最末行/总行数据
3. 当前显示的范围在全部数据中的位置百分比
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4. 已经使用的缓存百分比，如果等于100，说明缓存已经满了，在开始丢弃旧数据了。

5.3.5. 其它操作  

如下菜单包含了该页面的其它操作：

全部清除：缓存的数据不会自动清除的，用户需要点击“全部清除”菜单才会清除的
绝对时间/相对时间：这里切换显示数据时第4列（数据信息中的图中所示），是显示前后两帧的时
间间隔，还是各自绝对时间戳。
显示ASCII码：在每行末尾显示还是隐藏ASCII码

5.4. 曲线绘制  

曲线绘制页面，是将数据以类似示波器的方式，以曲线形式展示出来，点击曲线绘制”按钮，可以打开页
面：

要给CAN数据绘制曲线，必须按第四章介绍，先导入CAN数据库，让系统有解析数据的依据才可以。
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5.4.1. 添加信号  

使用如下按钮，可以添加信号：

项目添加对话框左侧是CAN数据库中登录的CAN信号信息，选中要监测的项目，双击，或者点击“选择”
按钮，可以将该项目选择到右侧区域。在右侧双击已选的项目或者选中后点击“取消选择”按钮，可以取
消选择。这两侧都可以用Ctrl或Shift键加鼠标选择多个项目。

选择好项目后，可以看到每个项目后面有一个 "CH = 1"的提示，这表示该项目是来自从CAN1通道的。
如果实际上数据来自CAN2通道，可以选中项目（可用Ctrl或Shift键多选），然后点击“编辑CAN通道”，
修改数据的通道：

设置完成后，点击“确定”按钮，就将项目添加到监测器中了。

也可以如5.2.7节点所述，直接从数据全览页面中添加信号。

5.4.2. 删除信号  

在左侧项目列表处，右键点击要删除的项目或者选中项目后，按下“Delete”键，可以删除项目，如下
图：
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5.4.3. 调整信号  

点击如下按钮，可以综合调整监测信号：
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用户在此可以编辑项目属性，调整项目在主视图列表中的顺序。同时也可以添加与删除项目。

这里如果不勾选项目，项目将不会显示在页面里，但会在后台继续采集。用户可以随时再次选择，调出
该曲线。

选中项目后，点击“编辑当前”按钮，可以重新设置信号的相关属性：

5.4.4. 采样方式  

点击如下按钮，可以设置采样方式：

监测器支持两种采样方式：

同步采样

每当收到监测的CAN数据时，就立即计算并更新画面。如果没有收到任何数据，画面保持停止状态。使
用这种方式时，视图的时间轴显示的是CAN数据接收的时间戳。设置这种方式时，采样设置对话框中“采
样周期”这个设置是不起作用的。
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使用这种方式的好处是，数据的任何变化都会实时显示在画面中，所以一般建议使用这种方式。

这种方式有一个坏处，就是如果数据量过大，则缓存会占用很快。用户必须设置一个比较大的缓存才可
以。相对现在的电脑配置来说，这个问题现在基本上已经不是问题了。

周期采样

使用一个采样周期，周期性的读取和更新数据。周期采样的缺点很明显，因采样周期的限制，不可避免
的会漏采一些有用数据，一般很难显示数据的每个变化。

这种方式因为有明显的缺点，只是因为历史原因保留下来了。今后可能会直接废除，一般不建议使用。

5.4.5. 缓存设置  

因为电脑内存有限，所以不可能无限制的存储所有时间的数据。需要设置一个缓存，使用如下菜单可以
打开缓存设置对话框：

缓存有两种类型：

线性缓存

数据量超过缓存大小时，会自动停止监测运行。

环形缓存

在数据量超过缓存大小时会依次覆盖最旧的数据，保持监测的持续运行。

一般建议使用环形缓存。
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5.4.6. 其它说明  

绘制曲线使用的监测器功能非常强大，是数据分析非常好的助手。鉴于本操作手册只是入门指导性的，
所以只介绍了最基本的操作。其功能的详细说明，请参看曲线数据监测器帮助文档相关部分。

六、数据发送  
点击如下按钮，可以打开数据发送页面：

6.1. 直接添加项目  

点击如下按钮添加项目：

6.2. 从CAN数据库添加项目  

如果用户之前导入了CAN数据库，可使用如下菜单，从CAN数据库添加项目：

af://n623
af://n625
af://n628
af://n631


从上面对话框中左侧双击项目，或者选中后点击“选择”按钮，即可添加到右侧已选项目中。在右侧已选
栏里，双击项目，或者选中后点击“取消选择”按钮，可以取消选择。操作完成后点击 “确定”按钮，即可
添加项目到页面中。

6.3. 数据编辑  

添加项目后，页面如下面所示：

在各个项目中，双击项目，如CAN ID、数据长度等，就可以编辑具体项目。
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6.3.1. CAN ID与ID类型  

ID必须是16进制格式，如 0x0CF00400。如果用户导入了CAN数据库，双击ID项目，会有一个ID列表，
用户可以直接从列表中选择ID，而不心手动输入。

6.3.2. 通道  

根据实际使用的硬件不同，可能有1个CAN通道，也可能有两个CAN通道，这里需要选择有效的CAN通
道。

6.3.3. 数据长度  

这里输入实际要发送数据字节长度，一般是8字节。

如果超过8字节，根据用户配置的不同，有不同的处理的方式。

当ID是标准类型时，只发送前面8字节
当ID是扩展类型时，如果用户在“高级配置”（后述）中选择了J1939复帧发送支持，则该数据用
J1939复帧形式传输。如果未使能J1939复帧发送，则只发送前面8字节。

6.3.4. 传输内容  

编辑传输内容时请注意，各个数据可以是十进制或者十六进制格式，但数值必须介于0到255之间。

比如，传输 0x10、0x20、0x30、0x40、0x50、0x60和0x70这8个数据，直接在传输数据项目里输入
0x10 0x20 0x30 0x40 0x50 0x60 0x70即可，各字节用空格隔开。

用户输入时，可以用10进制，或者带0x的16进制格式，但编辑完成后，只会以无0x的16进制显示，这
是为了节省显示空间。

如果用户要传输的这个ID是在CAN数据库是登录的，一般不用直接编辑此处的原始字节，可以直接输入
项目物理值 ，系统会自动转换为原始字节。该功能后述。

6.3.5. 协议属性  

只有用J1939复帧形式传输的数据，才需要设置协议属性，如下图：

6.3.6. 传输类型  

此处设置数据是手动传输还是周期传输。
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6.3.7.传输属性  

根据传输类型的不同，传输属性也不一样。

手动传输

手动传输没有属性，用户须要传输时，鼠标点击击对应项目的“传输属性”一栏中的按钮，即可将数
据传输出去。里面所显示文字中的数字，表示这次运行中，已经传输了几次。

周期传输

对周期传输而言，属性就是传输周期，双击该栏，直接编辑即可。如果数据是以J1939复帧形式传
输，该周期不能小于传输完整个帧的时间。一般都是设置是1000毫秒以上。

6.3.8. 有无效设置  

双击“有效”栏，可以让该项目在有无效之间切换，显示为“OOO”时，表示有效，“XXX”时表示为无效。只
有为有效时，数据才会根据条件传输。

6.3.9. 数据自动填充  

如果要传输的ID已经在CAN数据库中登录，则项目下方会显示数据项目的内容，用户可以双击项目值直
接编辑，编辑完成后，系统会自动根据数据属性，将其值转换为原始字节，填充到传输内容中去：

七、数据记录  
总线上的所有数据，可以被记录保存在本地电脑中。点击如下按钮，可以使能或禁止记录数据：

af://n662
af://n672
af://n674
af://n677


显示的图标意义如下：

点击左侧的“打开记录”按钮，可以打开存放记录文件的文件夹，该文件夹固定为配置所在文件夹下的
“RECORD”。

 

八、高级配置  
点击如下按钮，可以打开高级配置页面：

当前有如下配置：

8.1 CAN数据记录设置  

此处设置记录文件的格式、每个文件的记录时长，以及是否保存总线信息与错误帧。

只有没有开始运行时才可以设置。
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8.2 J1939协议设置  

此处设置是否支持J1939复帧的接收与发送。

如果识别J1939复帧，则在数据全览与曲线绘制里，可以解析并显示复帧的数据内容。

如果允许传输J1939复帧，在数据传输页面，可以用J1939复帧协议传输超过8字节的数据。

九、实用工具  
点击如下按钮，可以打开实用工具页面：

9.1 CAN波特率探测  

如果不知道当前总线波特率，可以将设备接到CAN总线上，在此探测。探测有两种模式，主动模式与被
动模式，如上图中所文字说明。

开始探测时，会从1000K的波特率开始，按“步进长度”递减测试。如上图，设置是10K，则第一次用
1000K探测，不成功则用990K探测，再之后是980K，以此类推。探测成功后，会有如下提示：
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常用波特率一般是50K的整倍数，一般建议步进长度是50K。

9.2 CAN数据库编辑  

它会启动CAN数据库编辑器，数据库可以保存为dbc格式。

9.3 CAN记录格式转换  

在高级配置一章里，介绍了如何设置记录文件的格式。此工具可以将已经保存的数据记录转换转换为其
它的格式。
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设置好转换原文件与目标格式文件后，可以选择是转换所有数据，还是提取部分数据。然后点击 “转换”
按钮，用户如果选择则“全部转换”，则所有数据都会被转换，如果选择“部分提取”，则会弹出选择对话
框，让用户选择转换哪些ID：

不仅如此，还可以重设CAN数据的属性，比如将ID值从0x7E0转换为 0x68A之类的，用如下菜单操作即
可：

9.4 CAN记录查看  

这会启动CAN数据记录查看器，直接查看记录文件内容，其操作说明请查看其帮助文件。
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9.5 监测曲线查看  

这会启动曲线数据查看器，查看在曲线绘制功能里采集得并保存的数据文件：

9.6 OBD客户端  

OBD客户端，可以使用 ISO15765、ISO24187（UDS）等协议，向车辆发送数据请求，分析应答结果：
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如上图上，上部分是用户建立的服务请求，下部分是发送请求的内容与OBD设备（如发动机ECU）的应
答。

上图红色1所指示的区域是编辑或操作按钮，功能依次是

添加新的服务命令

复制所选中的服务命令并执行添加操作

删除所选服务命令

清除全部服务命令

发送选中的服务命令

配置CAN通信参数

添加与删除操作比较简单，不再赘述。

注意下发送服务命令这个功能，因为服务列表中的项目，可以用Shift或者Ctrl加鼠标选择多个，点
击了该按钮，则所有被选的服务命令，都会依次发送。

另外点击了配置CAN通信参数按钮，则会弹出设置对话框：

此处设置了相关参数后，会显示在红色2所指示的区域内。



红色3所指示的就是用户建立的服务命令，除了“发送操作”一栏外，其它的栏里，双击内容，即可编辑。

服务ID： 该栏里输入10进制（直接数字，无前 ）或者16进制（带0x前 ）格式服务命令。完成
编辑后，是以无前 的16进制格式显示的。
命令参数：该栏输入该服务的参数，也可以是10进制或者16进制格式，多个字节的话，用空格隔
开，如上图所示的 F1 97，其实就是0xF1与0x97两个字节。
寻址方式：物理寻址或功能寻址，这是协议相关内容，这里不赘述。
设备应答：如果用户选择""获取应答"，则客户端在发送了请求后，会等待设备应答，并显示在下面
的通信内容里，如果没有获取到应答，会有错误提示。如果选择“忽略应答”，则客户端在发送了请
求后，直接就结束该次任务，设备有任何应答都不处理。
备注：这里输入用户自己的提示信息
发送操作：点击按钮，即可发送请求。注意，这里只能发送对应条目的请求，如果要批量发送请
求，请多选后，用上面红色1中的发送按钮。

 

后记  
开发制作VickCAN软件的原因是CANupoks软件集成了大量的专业功能，故而使用有一定的复杂度，对
CAN初学者或者轻度使用者不大友好。所以我们需要有一款打开就能上手的软件。

VickCAN后面还会根据客户需求，持续增加功能，但易用性是第一要求。以满足CAN初学者、轻度使用
者以及部分专业用户的一般性需求。
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